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跨世纪的法国
“

戴高乐
”

号航母
’

陈振邦
“

摘 要 法国设 计建造
“

戴高乐
”

号核动 力航 空母舰是为 取代正在服 役的
“

克莱

蒙梭
”号航空母舰

,

该航母将 于 � � � � 年中期服役
。

本 文较全 面介绍该航母的 总体性

能 设备 机进 着舰 系
、

武 装备 多种传感 等 中 论述 了法
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� � ) ?
,

自持力为  ) 天
。

该航母装有二套独立的推进系统
,

二台 Α �) 紧凑型压水核反应堆
,

热功

率为 = ,, 7 Β
,

二台汽轮机
。

电力推进系统包括  台  , , , ;Β 汽轮发电机组
,

 台 � , , , ;Β 柴油

发电机组和 � 台 ∋ , Χ ;Δ 应急备用柴 油发电机组
。

在 ∋ = , , , Ε Φ 全功率下
,

最高航速达 +∗ 节
口

“

戴高乐
”

级航母与
“

克莱蒙梭
”

级航母相比
,

水线以下的舰体相差不大
,

但飞行甲板和机库面积
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机和红外热像仪三个传感器系统
。

甲板下的设备主要有数据处理机柜与显控台
,

以及一台综合

图像发生器
。

光 电跟踪仪对准备入场的飞机进行搜索和跟踪
。

一旦捕获到入场飞机
,

其激光跟

踪器便借助于装在 飞机起落架上的特制激光反射镜
,

对其进行测距和跟踪
。

由它测量 出来的飞

机距离
、

飞机相对于甲板的高度角和方位角
,

以及电视和红外传感器所摄取的飞机图像信号都

一并送到 甲板下的数据处理机柜和显控台中
。

同时
,

它还接收来自舰 内其它部位和飞机的有关
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) 探测系统和通信设备

“

戴高乐
”

号航母上的探测设备十分齐全
。

主要有
0

� 部 − ϑ Κ Ο
一

+ < − 远程两坐标对空搜索

雷达
1 � 部 − ϑ Κ Ρ

一

� ). 中程两坐标对空对海搜索雷达
1 � 部 − ϑ Κ Λ

一

� � Κ !或 − Γ # (远程三坐标多

功能雷达
1 � 部 2 ϑ 2 Κ#%

,

中程多功能相控 阵雷 达
1 + 部 − ϑ Κ ∃

一

= 导航雷达 !或 + 部
“

台卡
”



陈振邦 跨世纪的法 国
“

戴高乐
”

号航母

入服役时
,

法国海军以该航母为中心的特混编队将可增强在广阔区域的制空权
。

< ∀# ∃ %&
一
∋ 战术数据处理系统

“

戴高乐
”
号航母作为未来 舰艇编 队的指挥舰

,

将是法 国海军第一艘 安装 最新发展 的

∀ # ∃ 工&
一

∋ 战术数据处理系统和 89 : ; �< 数据链的舰艇
。

∀ # ∃ %&
一

∋ 系统是这艘核动力航母构成

防空作战指挥系统的核心
。

∀ # ∃ %&
一

∋ 是第一个使用完全以商用硬件和软件为基础的工业标准

组件 的开式系统
。

它代表法国海军第四代先进的战术数据处理系统
。

该系统的研制和交付任

务由设在法国土伦港的 指挥系统综合 !% ∀ . (部承担
。

目前 %∀ 正并入法国海 编程 中心
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础
,

并装有 Ε Φ Γ ϑ & 实时操作系统
。

每个处理机以 �,, 7 %Φ ∀! 每秒百万条指令 (进行工作
。

它们装进  个冗余组中的 + 个
。

这

 个冗余组包括武器
、

搜索
、

数据链和 .
, 。

上述这些冗余计算机正由 .∀ # # 防务公司进行加固
。

每个计算机柜装有 + 台处理机
,

万一需要附加处理容量时
,

可使用放置第 = 台处理机的备用空

间
,

以适应未来软件的充分应用 !例如人工智能 (
。

∀ # ∃ %&
一

∋ 系统的多功能显控台是以使用 Ε 5 Δ Μ5 44 一ΦΤ . ; Τ 6 ] 公司 � �7 Ε _ Φ 2
一

ϑ %∀. 处理机

的 Ε Φ
一

� , , , 系列 ∗ , , Ι ∃ %⎯ !Ε Φ
一

Ι ⎯ (工作台为基础的
,

并装有 Κ Τ 6 5 Χ ϑ Θ − < ) � � �9: 5[ 彩色显

示器
,

整个显控台装置由. ∀ # # 防务公司装配和加固
。

每个工作台可把合成视频与原始的雷达

或红外视频按实时混频
,

也可取 出威胁优先级表列数据
。
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瓜搜 作战 。。

吠二票尝毒奋
飞机 作战 防空故 作战 咬ϑ 山一(

且控 白 指娜那 电台 ! β > (抽令 ! β _ (

对空搜索
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恰好是法国预备役军事训练区
,

它能模拟各种目标的外形以支援综合试验
。

这样就可跟踪真正

的 目标
,

从而在逼真的条件下使硬件和软件两者有效地结合
。

今年  月 �+ 日
,

. # ∀ − 2 进行了首次
“

阵风
”

战斗机 甲板进场着舰训练
,

并利用水上战斗机

!8 ∀ 2 (充当低空威胁模拟平台做试验
。

另外二架来自依斯特勒飞行试验中心的
“

阵风
”7 战斗


